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Virtualisierung des Motorsteuergerats basierend auf
Object-File-Ansatz
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1. Motivation

» Die zunehmende Komplexitat der Steuergerate und der Anforderung an agile Entwicklung fihren zu neuen digitalen
Methoden
» Die Effizienz der Entwicklung steigt mit der ,.Vollstandigkeit* eines Steuergerats

Bedarf an Zulieferer-Anteil bei einem virtuellen Steuergerat
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2. Umsetzung des Object-File-Ansatzes

Zulieferer

ECU.elf -l
GenF-
Tool

Symbol Link File:
ECU.a2l _
Zuordnung jedes A2L-Labels zum Symbol
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2. Umsetzung des Object-File-Ansatzes

‘ ‘ QTronic

VECU.pdb S VECU.pdb 1™ MSVT P Object-Files (xxx.obj)
Compiler
ECU.a2l g a4 VECU.a2l j r vECU.dII 4_,

A2LConvert

VECU.SSM g

vECUTasks.dll VECUTasks.ssm
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3. Features des Object-Ansatzes

Integration von BSW ermdglicht den Schnitt an: Schnitt ohne BSW beinhaltet nur ASW
e Complex Driver

Die notigen Hardware-Teile sind ebenfalls emuliert e

T A ARl e Al TLTTR

(z.B. 60-2 Geberrad)
 ASICS-Emulation

 Kommunikation

Interface mit Simulationssystem

« Zugriff auf Applikationsgroiien

Unterschiedliches Target

* Anderes Verhalten ECU — VECU (divO0)
* Prozessor-spezifischer Code
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e  Zugriff auf Hardware Ein- /Ausginge ||ﬁ — s

« Integration der originalen OS-Scheduler
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